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2026 全国青少年信息素养大赛
开源应用主题赛（初赛）考点大纲

（全场景、全组别）

本知识点围绕《青少年机器人技术等级评价指南》（T/CIE

083-2020）三级核心考核要求制定，为开源应用主题赛智能收集、智

能搬运、智能投递三个场景初赛通用考核内容，聚焦机器人基础控制、

图形化编程、软硬协同基础等核心能力，贴合小学组、初中组、高中

组初赛客观题测评要求，具体知识点如下：

一、机器人基础认知与常识

1. 了解机器人领域相关基础理论、代表人物及前沿科技时事，知

晓开源硬件在智能机器人中的应用场景；

2. 掌握开源主控板基础功能，知晓主控板在智能收集、智能搬运、

智能投递机器人中的核心作用；

3. 了解机器人“输入-处理-输出”的信息处理基本流程，匹配三

个场景机器人的感知、控制、执行核心逻辑。

二、电子电路基础

1. 理解串联电路、并联电路的基本特性，能区分两种电路在机器

人传感器、执行器供电中的应用差异；

2. 了解导体、半导体、绝缘体的基本特性及常用分类，能识别机

器人中常见的导电材料（如杜邦线、金属引脚等）；

3. 理解电流、电压、电阻的基本概念及欧姆定律中三者的相互关

系，知晓机器人传感器、执行器的基础供电要求。

三、图形化编程核心技能

1. 熟练掌握图形化编程中顺序、选择、循环三种基本程序结构，

能理解三种结构在机器人自动运行中的应用逻辑（如循迹、物

料识别、路径规划中的循环判断）；
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2. 掌握图形化编程中变量的定义与使用，知晓数学运算符（+、-、

×、÷）、比较运算符（>、<、=）、逻辑运算符（与、或、非）

的基础用法；

3. 理解程序流程图的基本绘制规则，能识别简单机器人控制逻辑

对应的流程图表达。

四、传感器与执行器基础(初中)

1. 了解机器人常用分立器件（LED灯、按键开关、灰度传感器、

红外传感器等）的基本工作原理，匹配三个场景中机器人的感

知组件要求；

2. 了解超声波传感器、红外遥控传感器的基础功能，知晓其在智

能收集（物料识别）、智能搬运（避障）、智能投递（循迹、门

牌号识别）中的应用场景；

3. 了解舵机、直流电机的基本工作原理，知晓其作为执行器在机

器人运动、物料操作中的核心作用；

4. 掌握图形化编程环境下对传感器、执行器的基础数据读写操作

逻辑，知晓“传感器采集数据-程序判断-执行器动作”的软硬

协同基本流程。

五、信号基础认知

1. 理解数字信号、模拟信号的基本概念，能区分两种信号在机器

人传感器数据传输中的差异；

2. 掌握图形化编程环境下数字信号的基础读写方法，知晓模拟信

号的基础采集逻辑，适配机器人感知模块的信号处理要求。

六、赛事基础规则认知

1. 知晓开源应用主题赛三个场景的核心比赛形式（现场/虚拟线

上）；

2. 了解初赛线上测评的基本形式，知晓机器人自行设计制作的核

心判定要求（如结构、程序的独立性要求）。

说明：以上初赛知识点仅供参考。出于评价选拔目的，组委会在初赛题目最终设定中，

可能存在少许灵活度，敬请注意。


